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Χ. Σωτηρίου

4η Εργασία

Οι στόχοι της 4ης εργασίας είναι (1) υπολογίσετε κάνετε Στατική Χρονική Ανάλυση, μέσω του
APIκαι να προσδιορίσετε και να τυπώσετε το slack για κάθε σημείο, δηλ. gatepinτου κυκλώματος.
Υπολογίστε το TNS (Total Negative Slack).

Κατόπιν, (2) χρησιμοποιήστε μια αντιστοίχηση του slack σε βάρος για να επηρρεάσετε το QPpou
ulopoi’hsate sthn prohgo’umenh ergas’ia. O pio apl’os tr’opos e’inai na prosdior’isete, b’ash tou
TNS, ποιά νετς θα πρέπει να έχουν θετικό και ποιά αρνητικό βάρος.

Σας παρέχονται απο το API οι εξής σχετικές συναρτήσεις.

// Placement Related //

// Components //

extern int get_component_output_gatepins(unsigned long, int, unsigned long **, int **, unsigned long *);

extern int get_gatepin_slack(unsigned long, int, char, double *, double *);

// *** Externals *** //

extern int create_clock(ClientData clientdata, Tcl_Interp *interp, int objc, Tcl_Obj *const* objv);

extern int set_input_delay(ClientData clientdata, Tcl_Interp *interp, int objc, Tcl_Obj *const* objv);

extern int set_output_delay(ClientData clientdata, Tcl_Interp *interp, int objc, Tcl_Obj *const* objv);

extern int all_inputs(ClientData clientdata, Tcl_Interp *interp, int objc, Tcl_Obj *const* objv);

extern int all_outputs(ClientData clientdata, Tcl_Interp *interp, int objc, Tcl_Obj *const* objv);

extern int get_ports(ClientData clientdata, Tcl_Interp *interp, int objc, Tcl_Obj *const* objv);

extern int compute_delay(ClientData clientdata, Tcl_Interp *interp, int objc, Tcl_Obj *const* objv);

extern int compute_slack(ClientData clientdata, Tcl_Interp *interp, int objc, Tcl_Obj *const* objv);

extern int report_timing(ClientData clientdata, Tcl_Interp *interp, int objc, Tcl_Obj *const* objv);

Η προθεσμία παράδοσης της 4ης Εργασίας είναι η 20/6/2025. Μέχρι τότε θα πρέπει να την έχετε
υποβάλλει μέσω του e-Class.
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